
Руководство по эксплуатации
Ввод в экплуатацию.
Диагностика.
Техническое обслуживание.
Полезные рекомендации.
Особенности эксплуатации двигателей:
	 с повышенным скольжением; 
	 многоскоростных; 
	 морского исполнения; 
	 для привода лифтов; 
	 встроенных; 
	 для применения в составе ЧРП.



Уважаемый потребитель!
Концерн РУСЭЛПРОМ благодарит Вас за выбор нашей продукции.
Надеемся, что предлагаемое Вашему вниманию руководство 
облегчит  эксплуатацию электродвигателя и продлит срок его безаварийной службы.

Дополнительную техническую информацию Вы можете получить на сайтах 
Концерна РУСЭЛПРОМ и ООО «ПК «Владимирский электромоторный завод» 
а также у наших дилеров и  менеджеров компании: 
Тел./факс: +7 (4922) 33-21-20  
E-mail: smis@vemp.ru
www.vemp.ru;  www.ruselprom.ru

Техническое обслуживание нашей продукции 
в гарантийный и послегарантийный период 
производит сервисный центр ООО «ВладЭлектроРемонт», г. Владимир
Тел./факс: +7 (4922) 47-94-40, 35-43-01
E-mail: info@vlader.ru
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Настоящее  руководство содержит наиболее важные инструкции по транспортировке, хранению, 
установке, подготовке к работе, эксплуатации, техническому обслуживанию и устранению неис-
правностей асинхронных трехфазных электродвигателей (далее двигателей).

Руководство по эксплуатации (далее Руководство) распространяется на  двигатели производства  
ВЭМЗ и НИПТИЭМ:
	 • серии: АИР, 5А, 5АМ, 6А, 6АМ, 7AVER, 7AVEC, их модификации и конструктивные исполнения;
	 • высоты оси вращения: 132, 160, 180, 200, 225, 250, 280, 315;
	 • степени защиты: IP23, IP54, IP55.
Основные положения Руководства соответствуют Техническим условиям Изготовителя.
Дополнительная информация может потребоваться для двигателей, предназначенных для специ-
альных условий эксплуатации, или для двигателей специального конструктивного исполнения.
В данном Руководстве по эксплуатации используются специальные символы, которые выделяют 
наиболее важные требования или особую информацию:
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Плоскостность поверхности фундамента по поверхности, сопрягаемой с двигателем,.
не должна превышать (ГОСТ 8592 - 79):
	 • не более 0,20 мм - для двигателей 132- 250 габарита включительно;

	 • не более 0,25 мм - для двигателей 280 габарита и выше.
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Изготавливаемые двигатели имеют категорию вибрации A.
Поставка двигателей с категорией вибрации B согласовывается при заказе.

ГОСТ Р МЭК 69034-14. При измерении вибрации двигатель подвешивают на упругом 
подвесе или устанавливают на упругой опоре (платформа, пружина, резина и т.д.)..
Собственная частота колебаний двигателя с системой подвески должна быть менее.
1/4 частоты вращения двигателя.

При измерении вибрации двигателя необходимо использовать полушпонку (шпонку.
половинной высоты или длины).

Категория 
машин Крепление

Высота оси вращения, мм

56 ≤ H≤132 132 < H≤280 H>280

Вибро- 
скорость, 

мм/с

Вибро- 
ускорение, 

м/с2

Вибро- 
скорость, 

мм/с

Вибро- 
ускорение, 

м/с2

Вибро- 
скорость, 

мм/с

Вибро- 
ускорение, 

м/с2

А
Упругое 1,6 2,5 2,2 3,5 2,8 4,4
Жесткое 1,3 2,0 1,8 2,8 2,3 3,6

B
Упругое 0,7 1,1 1,1 1,7 1,8 2,8
Жесткое - - 0,9 1,4 1,5 2,4

Допустимые уровни вибрации двигателей ( ГОСТ Р МЭК 69034-14 ).
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Класс
нагревостойкости
изоляции

Обозначение
типа терморезисторов

Температура срабатывания 
терморезистора 

(температура нагрева обмотки)

F SNM.145.DS 145°С
H SNM.160.DS 160°С
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Время работы без нагрузки двигателей высот оси вращения 250-315 мм должно быть 
ограничено. При работе двигателя без нагрузки возможны характерные звуки связан-
ные с проскальзыванием тел качения в подшипниках по дорожкам.
При длительной работе без нагрузки, возможно разрушение подшипника.
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Наименование двигателя
Среднее значение по габариту, кг

Вес двигателя Алюминий Медь

АИРМ132 (5АМХ, 7AVER) 75 (68) 2,2 (11,2) 5,6

5А160 (5АМХ, 7AVER) 134 (115) 3,7 (19,1) 10,1
АИР180 (5АМХ, 7AVER) 176 (154) 6,2 (24,6) 14,7
5А200 (5АН200), 7AVER200 251 8,9 19,5
5А225, 7AVER225 339 12,5 24,8
5АМ(АН)250, 7AVER250 468 20,5 36,6
5АМ(АН)280, 7AVER280 766 26,4 56,6
5АМ(АН)315, 7AVER315 1008 30,1 74,5
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Наименование двигателя
Кол-во смазки, г

со стороны рабочего конца вала с противоположной стороны

ВОВ 132-180 всех исполнений Применяются закрытые подшипники,.
не требующие замены смазки

5А200, 5А200К, 5А225К, 7AVER200 170 112

5А225, 5А250К, 7AVER225 200 125

5АМ250, 5А280К, 5АМ280, 6А315S, M, 7AVER250, 7AVER280 270

5АМ315, 6А315L, 7AVER315 320
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Рис. 6  
Табличка для двигателей с высотой оси вращения 132 мм

 

	 1 –	наименование типа двигателя	 7 – частота вращения, об/мин;
		  (включает обозначение серии,	 8 – номинальный ток, А;
		  высоту оси вращения,	 9 – КПД;
		  установочный размер по длине станины,	 10 – коэффициент мощности;
		  число полюсов,	 11– дата выпуска двигателя (месяц и год);
		  климатическое исполнение и др.);	 12 – заводской номер двигателя;
	 2 –	частота сети, Гц;	 13 – масса двигателя, кг;
	 3 –	обозначение нормативного документа;	 14 – класс изоляции;
	 4 –	напряжение, В;	 15 – степень защиты;
	 5 –	схема соединения;	 16 – класс энергоэффективности;
	 6 –	мощность, кВт;	 17 – режим работы двигателя.
			   18 – знак соответствия EAC
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Степень 
защиты

Концентрация 
пыли, не более 

мг/м3

Защита двигателя

IP23 2,0
От проникновения внутрь предметов диаметром более 12 мм,.
От прикосновения пальцами к токоведущим частям..
От брызг воды, попадающих в двигатель под углом до 60° от вертикали

IP54, 55 100,0

От проникновения пыли в количестве, не препятствующем  работе двигателя..
Полная защита от прикосновения к токоведущим частям..
От брызг воды с любого направления..
(IP55 – защита от струй воды, например из шланга).

Обозначение климатического 
исполнения

Категория размещения Температура воздуха, °С
Относительная влажность 

при температуре

У (умеренный климат)
1,2

- 45 … + 40
100 % при + 25 °С

3 98 % при + 25 °С

ХЛ (холодный климат) 1,2
- 60 … + 40 100 % при + 25 °С

УХЛ (умеренно-холодный 
климат)

1,2

4 + 1 … + 35 80 % при + 25 °С

Т (тропический климат) 2 - 10 … + 50 100 % при + 35 °С

ОМ (морской климат) 2-5 - 30 … + 45
75 %   при + 40 °С.
95 %   при + 25 °С

Категория размещения двигателя (цифра в обозначении, после климатического исполнения).
  1 – на открытом воздухе;.
  2 – под навесом при отсутствии прямого солнечного излучения и осадков;.
  3 – в закрытых помещениях без искусственного регулирования климатических условий;.
  4 – в закрытых помещениях с искусственно регулируемыми климатическими условиями;.
  5 – в условиях повышенной влажности.

Двигатели общепромышленного исполнения серий АИР(М), 5А(М), 5АМХ, 5А(М)Н.
не предназначены для работы от частотного преобразователя!
Для работы с частотным преобразователем Изготовителем могут быть поставлены 
двигатели специального исполнения серии 7AVER.
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Высота над уровнем моря, м 1 000 1 500 2 000 2 500 3 000 3 500 4 000 4 300

Отдаваемая мощность, % 100 98 95 92 88 84 80 74

Температура окружающей среды, °С + 40 + 45 + 50 + 55 + 60

Отдаваемая мощность, % 100 96 92 87 82
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Длительность периода перегрузки, мин Мощность

10 1,5 от номинальной для S1

30 1,25 от номинальной для S1

60 1,1 от номинальной для S1

5
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Ти
п 

дв
иг

ат
ел

я

По
ло

ж
ен

ие
 

ва
ла

Число полюсов двигателя и точка приложения «Х» радиальной нагрузки FR (H)

2р=2 2р=4 2р=6 2р=8 2р=10 2р=12

0 0,5 1 0 0,5 1 0 0,5 1 0 0,5 1 0 0,5 1 0 0,5 1

АИРМ132, 
5АМХ132, 
6А132, 
7AVER132

Г 2420 1950 1630 3050 2460 2060 3470 2810 2360 3860 3120 2620 — — — — — —

В 2530 2050 1720 3200 2590 2180 3670 2980 2510 4060 3300 2770 — — — — — —

АИС160М, 
7AVEC160M

Г 2430 1860 1510 3070 2370 1920 3520 2720 2210 3910 3020 2450 — — — — — —

В 2570 1980 1610 3240 2510 2050 3720 2890 2350 4120 3190 2600 — — — — — —

6А160, 5А160, 
5АМХ160, 
7AVER160, 
7AVEC160L

Г 2800 2280 1920 3540 2890 2430 4000 3280 2770 4430 3640 2930 — — — — — —

В 3010 2460 2080 3800 3120 2640 4360 3590 3050 4810 3970 3120 — — — — — —

6А180, 
7AVEC180

Г 2810 2280 1920 3530 2880 2420 4000 3280 2770 4430 3640 2930 — — — — — —

В 3010 2460 2080 3800 3120 2640 4360 3590 3050 4810 3970 3120 — — — — — —

АИР180, 
5АМХ180, 
7AVER180 
АИС200, 
7AVEC200

Г 3560 2890 2420 4460 3620 3040 5150 4180 3510 5720 4650 3200 — — — — — —

В 3800 3090 2610 4790 3900 3290 5500 4480 3690 6070 4950 3770 — — — — — —

5А200, 5А225К, 
7AVER200

Г 4110 3420 2920 5180 4120 3410 5940 4730 3920 6590 5260 3730 — — — — — —

В 4490 3750 3220 5670 4540 3790 6490 5200 4150 7140 5720 4600 — — — — — —

5А225, 5А250К, 
7AVER225

Г 4520 3820 3300 5690 4610 3330 6540 5310 4450 7220 5860 4920 — — — — — —

В 4980 4220 3670 6280 5120 4320 7200 5870 4960 7930 6470 5470 — — — — — —

5А250, 5А280К, 
7AVER250

Г 4770 3940 3350 7300 6060 5150 8520 7080 6030 9350 7720 6440 — — — — — —

В 5520 4600 3940 8290 6920 5940 9500 7940 6810 10410 8630 7380 — — — — — —

5АМ280, 
6А315S, M, 
7AVER280

Г 4870 4110 3530 6640 5500 4240 7780 6380 5380 8650 7090 5990 9380 7700 6510 — — —

В 5940 5050 4390 8140 6810 4970 9240 7640 6510 10170 8410 7170 10980 9090 7750 — — —

5АМ315, 
6А315L,.
7AVER315 

Г 4450 3830 3350 7480 6270 5380 8730 7210 6100 9680 7990 6780 10460 8650 6660 11270 9330 7930

В 5940 5170 4580 9270 7870 6840 10430 8700 7450 11480 9570 7580 12390 10340 8870 13180 11000 9430
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Тип
двигателя

Чи
сл

о 
па

р 
по

лю
со

в

Положение вала и допустимое направление действия осевой нагрузки

горизонтальное вертикальное

FR=0 FR=max FR=0 FR=max FR=0 FR=max FR=0 FR=max

АИРМ132, 6А132, 5АМХ132, 
7AVER132

2 1500 1200 1500 470 1540 1230 1540 470
4 2000 1550 2000 700 2180 1600 2180 700
6 2550 1980 2550 840 2640 2050 2640 840
8 2930 2290 2930 970 3050 2360 3050 970

АИС160М, 7AVEC160M

2 1500 1150 1500 470 1540 1190 1540 470
4 2080 1620 2080 690 2180 1660 2180 690
6 2540 1930 2540 830 2650 2000 2650 830
8 2920 2230 2920 960 3050 2300 3050 960

5АМХ160, 5А160, 6А160, 
7AVER160. 7AVEC160L

2 1530 1170 1530 1170 - - 1620 1230
4 2170 1700 2170 1700 - - 2320 1800
6 2640 2010 2640 2010 - - 2870 2190
8 3080 2380 3080 2380 - - 3300 2520

6А180, 7AVEC180

2 1550 1190 1550 1190 - - 1650 1260
4 2160 1690 2160 1690 - - 2310 1790
6 2640 2010 2640 2010 - - 2870 2190
8 3080 2380 3080 2380 - - 3300 2520

5АМХ180, АИР180, АИС200, 
7AVER180, 7AVEC200

2 1980 1450 1980 1450 - - 2110 1530
4 2850 2130 2850 2130 - - 3020 2260
6 3540 2650 3540 2650 - - 3760 2770
8 4120 3090 4120 3090 - - 4330 3230

5А200, 5А225К, 7AVER200

2 830 390 830 390 - - 1020 490
4 1400 660 1400 660 - - 1650 820
6 1810 930 1810 930 - - 2120 1140
8 2200 1200 2200 1200 - - 2500 1380

5А225, 5А250К, 7AVER225

2 810 320 810 320 - - 1050 460
4 1440 630 1440 630 - - 1750 820
6 1880 920 1880 920 - - 2260 1150
8 2270 1160 2270 1160 - - 2590 1320

5А250, 5А280К, 7AVER250

2 1850 1400 1850 1400 - - - -
4 3200 2400 3200 2400 - - - -
6 4050 3030 4050 3030 - - - -
8 4530 3400 4530 3400 - - - -

5АМ280, 6А315S, M, 7AVER280

2 2200 1750 2200 1750 - - - -
4 2700 2050 2700 2050 - - - -
6 3350 2500 3350 2500 - - - -
8 4000 2950 4000 2950 - - - -
10 4400 3200 4400 3200 - - - -

5АМ315, 6А315L,  7AVER315

2 2900 2500 2900 2500 - - - -
4 4450 3700 4450 3700 - - - -
6 5100 4100 5100 4100 - - - -
8 5550 4350 5550 4350 - - - -
10 5150 3650 5150 3650 - - - -
12 6000 4350 6000 4350 - - - -
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Типоразмер двигателя
Обозначение типа подшипника 

по ГОСТ 3189 (по DIN-ISO)

со стороны привода со стороны вентилятора

5АМХ132, АИРМ132, 7AVER132 76-180309Ш2У (6309.2RS.Р63QE6) или 76-80309Ш2У (6309.ZZ.Р63QE6)

6АМ132M4, MB6, АИС160, 6А132M4, MB6, 
6АМ160М, 7AVEC160M 75-180309Ш3У (6309.2RS.Р53Q5) или 75-80309Ш3У (6309.ZZ.Р53Q5)

5АМХ160, 5А160, 7AVER160 76-180310Ш2У (6310.2RS.Р63QE6) или 76-80310Ш2У (6310.ZZ.Р63QE6)

5АН160..НЛБ 75-180309С9Ш3У (6309.2RS.Р53Q5/С9)

6АМ160L, 6А160, 7AVEC160L, 6АМ180, 6А180, 
7AVEC180 75-180310Ш3У (6310.2RS.Р53Q5) или 75-80310Ш3У (6310.ZZ.Р53Q5)

5АМХ180, АИР180, 7AVER180 76-180312Ш2У (6312.2RS.Р63QE6) или 76-80312Ш2У (6312.ZZ.Р63QE6)

5АН180..НЛБ 75-180312С9Ш3У (6312.2RS.Р53Q5/С9)

6АМ200, АИС200, 7AVEC200 75-180312Ш3У (6312.2RS.Р53Q5) или 75-80312Ш3У (6312.ZZ.Р53Q5)

5АН200..НЛБ, 5АФ200..НЛБ 5-80313С9Ш3У (6313.ZZ.P5Q5) 5-80213С9Ш3У (6213.ZZ.P5Q5)

5А200, 5А200К, 7AVER200, 5АН200, 5А225К 6-313Ш2У (6313.P6Q6) 6-213Ш2У (6213.P6Q6)

5АН225..НЛБ, 5АФ225..НЛБ 75-80213С9Ш3У (6213.ZZ.P53Q5/C9)

5А225, 5А250К, 7AVER225 6-314Ш2У (6314.P6Q6) 6-214Ш2У (6214.P6.Q6)

7AVER, 5АМ250 2p=2, 5А280К 2p=2 76-315Ш2У (6315.P63.Q6)

7AVER, 5АМ250 2p>2, 5АМН250, 5АМН280 2p=2 6-317Ш2У (6317.P6Q6)

7AVER, 5АМ280 2p=2, 5АМ315 2p=2, 6А315 2p=2 75-316Ш3У (6316.P53.Q5)

5АМН315 2p=2 6-319Ш2У (6319.P6Q6)

5А280К 2p>2 6-317Ш2У (6317.P6Q6).
или 5-2317К1Ш2У (N317) * 6-317Ш2У (6317.P6Q6)

7AVER, 5АМ280 2p>2, 5АМН280 2p>2 6-317Ш2У (6317.P6Q6).
или 6-2317Ш2 * 6-317Ш2У (6317.P6Q6)

7AVER, 5АМ315 2p>2, 5АМН315 2p>2 6-319Ш2У (6319.P6Q6).
или 6-2319КМ * 6-319Ш2У (6319.P6Q6)

6А315S, M 2p>2 5-317Ш3У (6317.P5Q5).
или 6-2317Ш2 * 5-317Ш3У (6317.P5Q5)

6А315L 2p>2 5-319Ш3У (6319.P5Q5).
или 6-2319КМ * 5-319Ш3У (6319.P5Q5)
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Типоразмер двигателя
Размеры оригинального V-образного 

уплотнения, мм Установочный 
размер ℓ, мм

Обозначение 
аналога

фирмы SKF
d D A B

6А132M4, 6A132MB6, АИС160, 
7AVEC160M 45 55

9 13 11

CR400451

5А160, 6А160, 6А180, 7AVER160, 
7AVEC160L, 7AVEC180

50 60 CR400501

АИС200, 7AVEC200 60 70 CR400601
5А200, 5А200К, 5А225К, 7AVER200 65 75 CR400651
5А225, 5А250К, 7AVER225 70 80

11 15,5 13,5

CR400701
7AVER, 5АМ250 2p=2, 5А280К 2p=2 75 85 CR400751
7AVER, 5АМ280 2p=2 
7AVER, 5АМ315 2p=2 
6А315 2p=2

80 90 CR400801

7AVER, 5АМ250 2p>2 
5АМ280K 2p>2 
7AVER, 5АМ280 2p>2 
6А315S, M 2p>2

85 95 CR400851
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Двигатели с высотой оси вращения 132 мм IP55
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1 - статор; 2 - ротор; 3 - передний подшипниковый щит; 4 - задний подшипниковый щит
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ОСОБЕННОСТИ ЭКСПЛУАТАЦИИ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЕЙ ДЛЯ ЧРП 

Особенности эксплуатации электродвигателей серии 7AVER 
при питании от частотного преобразователя 

и применения датчиков систем диагностики и защиты.

Электродвигатели серии 7AVER представляют собой модификацию двигателей общепромышлен-
ного применения, адаптированную для работы в составе частотно-регулируемого электропривода, 
с пониженным уровнем вибрации, установленными датчиками температурной защиты обмотки. 
Опционально возможно оснащение электродвигателей датчиками температуры подшипников.
и местами под установку датчиков вибрации.

Электродвигатели серии 7AVER могут эксплуатироваться как при питании от промышленной сети 
синусоидального напряжения, так и при питании от частотного преобразователя. Частотный преоб-
разователь при этом должен иметь тактовую частоту ШИМ не менее 2 кГц, коэффициент гармоник 
тока на силовых клеммах электродвигателя не должен превышать 5%, а скорость нарастания на-
пряжения не должна превышать 500 В/мкс.

Регулирование частоты вращения может производиться от номинального режима (47Гц) вниз.
до 30 Гц и вверх до 70 Гц. Номинальный режим соответствует параметрам питания, обеспечивающим 
номинальное значение магнитного потока при сниженном напряжении не более 360В. Допустимые 
момент и ток в крайних точках зоны регулирования, а также в номинальной точке при питании.
от частотного преобразователя выбраны исходя из допустимого теплового состояния электродвига-
теля, и приведены на паспортной табличке (см. рис.). Закон регулирования и алгоритм управления 
электродвигателем должны обеспечить температуру обмотки статора во всех эксплуатационных 
режимах в пределах его класса нагревостойкости.

При регулировании частоты вращения вверх от номинала возрастают вентиляционные потери и шум. 
При верхних значениях частоты вращения уровень шума может возрасти на 10 dBA относительно 
значений при питании от синусоидального напряжения частотой 50 Гц.

Электродвигатели серии 7AVER изготавливаются с уровнем собственной вибрации, соответ-
ствующим категории «В» (пониженная вибрация) по ГОСТ Р МЭК 60034-14-2008 при питании.
от синусоидального напряжения. Уровень вибрации при работе от частотного преобразователя.
зависит от характеристик ПЧ, а также закона регулирования и не регламентируется.

Электродвигатели серии 7AVER оснащены датчиками температурной защиты обмотки. Датчик 
температурной защиты представляет собой последовательную цепь из трех полупроводниковых 
терморезисторов с положительным температурным коэффициентом (позисторов) типа СТ14-2-145 
или SNM.145.DS, встроенных в каждую фазу обмотки статора. Цепь терморезисторов выведена.
в силовую коробку выводов на клеммную панель для контрольных цепей. Схема подключения 
приведена на внутренней стороне коробки выводов. Позистор имеет «релейную» зависимость.
сопротивления от температуры, температура резкого увеличения сопротивления определяется 
типом терморезистора и выбирается исходя из класса нагревостойкости электродвигателя..
Исполнительное устройство температурной защиты обмотки от перегрева должно отключить силовую 
цепь электродвигателя при достижении датчиком сопротивления 1650-2400 Ом, время срабатыва-
ния аппаратуры при этом не должно превышать 1 с. Напряжение, подаваемое на цепь позисторов, 
не должно превышать 7,5 В. В качестве исполнительного устройства могут применяться любые 
устройства, обладающие вышеописанными характеристиками, например, токовое реле ТОР-21-101.

ПРИЛОЖЕНИЕ 9 
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Электродвигатели серии 7AVER могут оснащаться датчиками температуры подшипниковых узлов. 
В качестве датчиков температуры применяются термометры сопротивления типа ТСП 002-06.
с НСХ Pt100, подсоединяются к исполнительному устройству по трехпроводной схеме. Их сигнал 
может использоваться для построения схем как постоянного мониторинга температуры подшипников, 
так и схем аварийного отключения при превышении допустимой температуры. При необходимости 
сигнал с датчиков может быть преобразован в унифицированный токовый сигнал 4-20 mA дополни-
тельным устройством заказчика. Термометры сопротивления устанавливаются в оба подшипниковых 
узла электродвигателя таким образом, чтобы чувствительные элементы термометров располагались 
вблизи наружных колец подшипников. Выводы термометров сопротивления (6 выводов) заведены 
в силовую коробку выводов на клеммную панель для контрольных цепей. Схема их подключения 
приведена на внутренней стороне коробки выводов.

Для обеспечения возможности своевременной вибродиагностики состояния подшипниковых узлов 
электродвигатели серии 7AVER по заказу могут иметь места для установки датчиков вибрации.
в вертикальной или горизонтальной плоскостях, с максимальным отклонением от горизонтали.
или вертикали не более 15°. Датчики устанавливаются на двигатель с помощью переходных адап-
теров, расположенных на подшипниковых щитах. На них могут устанавливаться датчики SPM, SLD, 
BK310C, DVA141 и другие (внешний диаметр корпуса датчика не должен превышать 50 мм). Если 
не оговорено при заказе, двигатели поставляются с адаптерами под датчики ударных импульсов 
фирмы SPM Instruments.

7AVER160M4БУ3

380Δ

360Δ
360Δ

121
126
84,3

0,8337,7

30
47ПЧ
70

37,2
38,8

S1
54

06.1238,6

H м

139

ГОСТ 31606-2012

90,1
1

2

1.	 Данные при питании от сети синусоидального напряжения; 
2.	 Данные для работы с частотным преобразователем.

Двигатели общепромышленного исполнения серий АИР(М), 5А(М), 5АМХ, 5А(M)Н.
не предназначены для работы от частотного преобразователя!

ОСОБЕННОСТИ ЭКСПЛУАТАЦИИ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЕЙ ДЛЯ ЧРП ПРИЛОЖЕНИЕ 9 

В составе ЧРП эксплуатация электродвигателей без подключенной температурной.
защиты обмотки запрещается!





Концерн «РУСЭЛПРОМ» объединяет:
•	 «Владимирский электромоторный завод» г. Владимир
	 Ведущий российский производитель асинхронных двигателей с диапазоном мощностей 
	 от 4 до 315 кВт.

•	 «Научно-исследовательский проектно-конструкторский и технологический институт 
электромашиностроения» (НИПТИЭМ) г. Владимир

	 Производит электродвигатели специального исполнения с высотой вращения от 56 до 355 мм, 
	 частотно-регулируемый электропривод.

•	 «Ленинградский электромашиностроительный завод» г. Санкт-Петербург
	 Производит синхронные и асинхронные электрические машины мощностью 
	 от 100 до 12 000 кВт общепромышленного и специального исполнения, 
	 синхронные генераторы, гидрогенераторы для малых ГЭС, 
	 турбогенераторы мощностью от 1 000 до 220 000 кВт.

•	 «Сафоновский электромашиностроительный завод» г. Сафоново, Смоленская область
	 Проектирует и производит синхронные и асинхронные электродвигатели мощностью 
	 от 30 до 2 000кВт, синхронные генераторы мощностью от 125 до 1 400 кВт.

•	 Инженерный центр  «РУСЭЛПРОМ» г. Екатеринбург
	 Проектирует, осуществляет шефмонтаж и сдачу в эксплуатацию специальных электродвигателей, 
	 гидрогенераторов в широком диапазоне мощностей и частот вращения, от гидрогенераторов 
	 для малых ГЭС до крупных уникальных мощностью 600 МВт.

•	 «РУСЭЛПРОМ-ЭЛЕКТРОМАШ» г. Санкт-Петербург
	 Проектирует и производит статические и бесщеточные системы возбуждения для синхронных 
	 двигателей. Комплектует системами вновь вводимые синхронные машины, производит замену 
	 физически и морально устаревших систем возбуждения на современные цифровые.

	 ФИЛИАЛ Г.ВЛАДИМИР
	 600009, Россия, г. Владимир
	 ул. Электрозаводская, 5 
	 Тел./факс: +7 (4922) 33-21-20
	 E-mail: smis@vemp.ru   www.vemp.ru
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